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Volba postprocesoru — typu stroje

Postprocesor se voli az pfi generovani NC programu — cely postup je obecny pro danou vyrobni technologii...
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Postprocesor je textovy soubor s popisem formatu jednotlivych funkci stroje, popf. s jednoduchymi makry.

& Lister - [C:\,Program Files', AlphaCAM: LICOMDAT!, TPOSTS.ALPY,Emco Turn E120P.atp] I ]
Soubor  Editace  MoZnosti  Napovéda 26 %
=l

- PROGRAM LEADING/TRAILING LINES -------------------

$5 4STORE, $RUN and $RECALL See manual Appendix A for details

$10 File LEADING lines

$12 Hain Program LEADING lines

%[PROGNUH] 1x ]
N[N] GT1

N[N] G53 G59 ‘upravit posunuti nulouvého bodu obrobku

$15 Main Program TRAILING lines

N[N] G53 G56

N[N] M30

$17 File TRAILING Lines

e e RAPID MOUES s==cimsscnessnesssessmessnessneasoe s

$20 Rapid Moue in X2

$IF FTC = 1 "*FTC = 1 if rapid is From Tool Change position

N[N] GO® X[AD] Z[AZ] [CLT] "*CLT is coolant code

$ELSEIF TTC = 1 "*TTC = 1 if rapid is To Tool Change position

N[N] GO® X[AD] Z[AZ] M09 ‘*Coolant OFF

$ELSE

N[N] GO® X[AD] Z[AZ]

$ENDIF

$---mmmmm MACHINING FEED MOUES ----=========-===-=-------ooeoooo-

$40 Linear Machining Feed Line

$IF FP = 95 "' prepocitani na um/otacku

$LET POSUU = F = 1000

$ELSE

$LET POSUVU = F

SENDIF

$IF MC + IN = 2 '*M/C comp applies, and this is LEAD-IN Line

N[N] GB1 [TC] X[AD] Z[AZ] F[POSUU]

$ELSEIF MC + QUT = 2 '* M/C comp applies, and this is LEAD-OUT Line

N[N] GB1 [TC] X[AD] Z[AZ] F[POSUU]

$ELSE '* Applies to all other lines (with APS or M/C comp).

N[N] GO1 X[AD] Z[AZ] F[POSUV]

$ENDIF

$42 Thread Cutting (single pass)

$IF FP = 95 '" prepocitani na um/otacku

$LET POSUU = F = 1000 =
] oz
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Volba postprocesoru — typu stroje

Postprocesor se voli pfi prvnim pouziti technologie — cely postup je ,Sity“ na miru zvolenému stroji...
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Simulace
Je nutné nastavit vSechny parametry stejné, jako na realném stroji (napf. vysunuti a rozméry polotovaru,
rozméry a tvary drzakl nastroju a nastroje samotné), jinak je simulace nepfesna a pfipadné kolize neodhali!

uEdu(:nnLValec. - Simulator ;IEILI
Ly B A oo - | @ |\ [P @) 2 )
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Model stroje je vzdy zjednodusen proti realits. Casto jsou zjednodu$eny i nastroje apod.

=  Vysledky simulace je tfeba brat uvazené a odladovani programu na
stroji délat s respektem.

—  Simulace nemuze odhalit napf. Spatné vlozeny nastroj v zasobniku
nastrojl na stroji, polotovar apod. — nutna opatrnost pfi realném
obrabéni

—  Dale simulace zpravidla nekontroluje napf. smysl otaCeni vietena
vuci poloze nastroje, stav fezné a chladici emulze — opét hrozi
posSkozeni nastroja, pfip. i stroje!

=  Naopak simulaci Ize pfi dodrzeni pfedchozich zasad odhalit celou
fadu chyb a kolizi uz pfi tvorbé NC programu v CADCAM systému,
spravnost, pfesnost a uplnost obrobeni dilu atd.

9.12.2011 -
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Postprocesor je komplexni popis celého stroje. Mize obsahovat i 3D model stroje
pro simulaci celého obrabéni a kontrolu kolizi.
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1. Nastaveni zakladnich parametrd stroje a RS

ﬁ-Parametrv NC stroje a Fidictho systénmu il

Parametry MC stroje a fidicho systému |Néatmjuvé h\a\:al “etena 1 | “Wreteno 1 Ctéickove Fﬁdyl \eteno 2| “eteno 2 Ctétkowe Fﬁdyl Riotai 4| *
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@ Jednochodé interpolace
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Exie] WC(;FE?;::]\)’ 38000 Rozklad rychloposuvy [
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2. Dale je nutné nastavit format zapisu soufadnic a pfikazt tak, jak je podporuje konkrétni RS

B2 Formaty NC adres ) x|

Forméat adres w BNC kadu |

~Popis adres ~ Definuj format adresy
= [ “edouci nuly

; oo [~ Wedouci mezeny
0 :

I Ip%ra?‘lnetr oblouku [ E':'n':w"; iy

J J parametr oblouku [~ Kancové mezery

k. K. parametr oblouku [T Bez desetinne tetkyy

= Folomer oblouku [ L& "" misto "

E Kod pro posuw i e

g Eirlkas ore et ¥ "" hakaonec ce’lehururzlsla

5 Kad pro maximéalni otéiky / rych I™ Dnakonesceleho cisle
Format wystupu Mull (prazdné zn ¥ Doplnit"0." k&izlim mezi -1 and +1
Hlawicka-cela cisla [~ "+" pred kiadna tisla
Higwicka-redlng tisla d

[ Doplnit zprava mezerami na 5 mist
[] Doplnit zprava mezerami na 10 mist
[T Nezapisuj nulu do adresy, nagr, Gl= G

Fismeno adresy |><

Popis % pohyh ¥ 000.000 wystoupi jako 0
Fotet cislic Otestu] siwystup
Celd tast Desetinng cast Zadejte &islo
Palce |3 :I 4 :I Bude v palcich IXU
Milimetry [4 = E = Bude v mm | x0

] | Stormo | Pougit Mapowéda
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3. VypInéni &isel adres jednotlivych pFikazti podporovanych danym RS stroje a vyplnéni podrobnych tabulek
k jednotlivym pfikazdm

il odce Konstruktéra postproceso LI

Gunkee M funkce

Fiychloposue ||]|— Lineami pohyh - intepolace lwi Programove zastaven! |D|— Wolitelné zastaveni l]i
Kruhowa interpolace ve sméru hodin (CLW) IZ— Kruhowé interpolace proti sméru hodin (CCLYW) l}i Otacky wietena vprevo (CLW) |3— Otacky vietena viewo (CCLW) |47
Prodleva |4— Okaméity stop IB— Otatky vietena vpravo (CLW) & chlazeni I— Otadky vietena vievo (CCLYW) a chlazeni li
Falec IZU— Milimetry lﬂi Zastavitvfeteno IS— Konec prograrmu |307
Zrudit korekci néstroje l:m— Lewvé kaorekee nastroje ltﬂi Indexovat hlawu vprevo [CLW) IH‘— Indexovat hlavu vievo (CCLW) |157
Pravéa karekce néastroje |42— Ahsolutnf soufadnice laui Sklitidlo oteviit 206 Skliidla zawiit 207
Friristkowve soufadnice l?n— Posuy za minutu l%i Upinani navysoky tlak IWS— Upinénf na nizky tlak |157
Posuw na otasku lgg— Konstantni fezné nychlost - vypnout |977 Doprawnik stop I?,B— Dopravnik start lﬂi
Kenstantni feznd rychlost- zapnout lEIE— Kaonik nazpét |32— Konfk wysunout lﬂi
Finolu vivsunout |35— Finolu zasunout laﬁi
Ok | Storho I Foudit |
Zkoseni zéwity Zapnuto |23— Zkoseni zéwity Viyphuto lzzli
Wolani podprogramu IBB— Konec podprogramu lﬂﬂi
Spfafeni C osy vietena |45— Uvalnénf C osy vietena l%i
Zapnout ofouknuti wetenal Im— Yiypnout ofouknutivietenal lsgi
Lapaéwpied I— Lapas nazpet lmi
Brzlitvieteno ming 211 Brzditvieteno silné 210
Odbrzdénivietena 212 Lewa strana hlawsy li
Prawva strana hlawy I— YWiyhazovat kusd wesunout li
“Wyhazowat kusid zasunout I—

0K | Storno I Pougit |
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4. Déle je nutné vyplnit sekvence jednotlivych pfikazli a funkci NC programu

M5 sekvence NC kddu ;IEILI

Soubor  Upravy MG vistup pologky  Mapovida

- Zacatek NC pragramu (NC Program vEeobecni)

Dznaceni preki v bloku Obsah wystupniha NC bloku
:CODE: a Al
O PSt i [MACHINENAMED '
roj
EALL_DATUMES (*Pragram < [PARTNAME] )
SUBROUTINES *hdaterial : [JM-MATL])
DELETE (*Daturn < [DATE])
i (Cas :[TIME])
ARSI o Prograr_nova\: [JM-PROGT
{* Zakeanik : [JM-CUST]) 13 sekvence NC kddu - Ellil
RAPIDGCODE * Celkowy cas obrabeni svymenounastroje s [CvC o P8 L S NapmvEda
XHOME { = Mpravy WL wysip p ¥ |alal
ZHOME r~ Fewchloposwy (Pohyly nastro)d)
T00L [DELETE][BLKNUM[UNITSGCODE] G40 G0
Loy iI Dznateni preki v bloku Obsah wstupniho NC blaku
CODLANT GFF e DcETETEE «| [[DELETE][BLKNUMI[FEEDMODE GCODE[RAPIDGCODE]HMOVEIZMOVE] |
COMP OFF Pouijte polozku CALL_DATURS pro seznam posL BLKNUM
CANCELTLO Pouzijfte polozkuy CALL_TOOLING kwwpisu pouzityc
UNITSGCODE “Aytvofeno pro redim Ta2 RAPIDGCODE
FEEDMODEGCODE ﬂ :::3::
Popis CODLANT
SPEED
CSSGCODE
CSSRAD
FEED X
FEEDMODEGCODE KR} 3
WORKGCODE Poznammks
COMPGCODE A b4 b4 A -4 A
i Po této pomérné narocné
USER-STRING ~Acti A
i il Casti by mél postprocesor
v s ,
Bopis jiz generovat spravny NC
, v ve r
kéd (nutno ovéfit). Zbyva
doplnit grafiku stroje.
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5. Grafika stroje se vklada pfes program Part modelaf — Vystup modelu v sekci Konstruktéru postprocesort

Sestaveni stroje — VloZzit model s naslednym pfifazenim jednotlivych €asti sestavy stroje k funkénim celkim.
=18 x|

S integrex_2009_08_03_v12_52.cgd - KONStrukter postprocesord

i Soubor Zobrazit Etapy zpracowdni Volby Nipowdda

DEEHEZESE P B2 L) e T2 e B AP

Priky stroje |
= [EENa NE strji

_Xosa
 (Dsnutast4

= JpBosa
1 trret automaticka vjména
Dsoucast3
o % Cosa
= [ main Vieteno
= BysHiicdo
Dskitidlo
B Postprocesor Sestaveni straje | B Upinace |
Viastnosti
[Grafika =
B4l o
B Obecné
Nézev Soutast?
B Grafika
Pogatek 0.000000. 0.000000. 0.000000
Barva
Priisvitng 0
Obrabéni Lote
Viditelny Ano

EF' Viastnosti |2 Hehled
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6. Zbyva Kompilace postprocesoru, odladéni a vyzkouSeni vSech funkci NC programu
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Tato prednaska byla inovovana v ramci projektu EduCom
CZ.1.07/2.2.00/15.0089

EduCom - Inovace studijnich programu s ohledem na
pozZadavky a potfeby prumyslové praxe zavedenim inovativniho
vzdélavaciho systému "Vyukovy podnik"
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