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/. teorie je tieba uplatnit pokrokové druhy montaZznich spojeni:

MONTAZNI SPOJENI

/\

POHYBLIVE NEPOHYBLIVE

ROZEBIRATELNE NEROZEBIRATELNE ROZEBIRATELNE NEROZEBIRATELNE
Y Y
Lisované Svarované
Nar;icné [’éj[ené
groub|0vané N_\_’-’tolvanc'

Priklad: Pohyblivé nerozebiratelné spojeni — nedélena valiva loZiska

Dobrou  pomtckou pro sestavovani mont. Postupti jsou montazni SCHEMATA
(DIAGRAMY) razného provedeni. Ptiklad tzv. STROMECKOVEHO diagramu, je dobré jej
zpracovat predem popripad¢ zhotovit axonometricky pohled na MC.

Diagram muze byt zpracovan v obrizkové formé, dava prehled o struktufe a slozitosti
vyrobku, naznaCuje moznosti soucasné (paralelni) montize jednotlivych MC a déle
organizacni uspofadani (pfedmontéz, montaz, kone¢na montaz).

Zakladni Clenéni mont. Postupu je obdobné jako u obrab. postupi: OPERACE. USEK.
POHYB.

Tomuto ¢lenéni a typu vyroby odpovida Groven a zpracovani mont. postupu.
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| Cinnosti pfi montazi |

{ L . o N

pflprava manipulace Gpravy rozmérd sklddénl a kantrola &
& tvar( spojovani sefizovan!
pe TR By ){;
- gistént - zdvihani - pilovéni - pokladdnf - méfen! rozmért
- oznaden! - spoustén| - zaSkrabavani - vkladani - zkougenl funkce
- vyvaZovan| - vkladdani - braugen! - zasouvéni - kontrola funk&nich parametri
= vyjimdnt ~ lapovénf - ohybanl
~ nasouvan| - lisovén!
- pfemistovani - hytovant
- ustavovanl - svafovani
- paietizace ~ pajent
- lepenl

- Sroubovénl

Ro~déleni cinnosti pii montdsi a jejich druhy.
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Charakteristika:

- montovany vyrokbek
stabilng na mantaznim
pracavisti

- mentddnl pestupy
jen rdmcove

~ bez Casové normy na
mantddnl dinnasti

Pou2it! v druhu wyroby:

kusovd vyroba
e

Typy vijrobkd:

valcovacl traté, velkéd motary, velké
chribéch straje, ddinl stroje

Charakteristika;

- montevané virobky
stabiing na nékalixa
mantd2nich pracavidtich

- mantd? podle monta2,
schama

- ¢asond norma pro celé
montd2ni caliy

- montddnl pracavnici
stildall pracovisté

Schema:

Ujv..,«.,.vlil

[ ptieraa shad ]

malosériova vyroba

=

Charakterstika:

- monlavany wrobek
se plesouva mezi
staciondrnimi meontak,
pracovisti

= mentd? pedle montadnihe
schama nebo pestupu

- velng takt presouwvin|

Schema:

e  s=

Charakteristika:

- montalnl celky se pehy-
bujl mezi staciondrnimi
pracovisti

- mentadnl price razds.
leny a} na eperace

- pevny takt dopravy
nesynchronizovany
{isou nutné buffery)

Schema:

i A 4

(O ot B )

Charakteristika:

- montalnl celky se
pehybuji mezi ment,
pracovisti

- montainl price roxds-
leny a2 na eperace
nebo { ukony

- pevny takt dopravy
synchionizovang.

- je vhodnd k autsmatizaci

Schema:

4 ""- Cel D

> o

=

P2 PN

Veikoséno va vyrul:r*

Typy vireski
obrabéel stroje, stavebni strois,
lnksmetivy, mensl lodé

Typy virobkd:

automobily, elekiricks metory,

pfisticje, jlzdnl kala

S |
Typy vyrobied:
valivé lodiska, méfidla, matary,
eaktrickd vypinate

T

hromadna vyroba

zwsuje se stupen mechanizace a ¢lendni montalnich ¢innaost!

ropuie se flexibilita montite

Rozdéleni montdzZe podle pohybu montovaného vyrobku, schema montdinich pracovist, pouziti v druzich
vproby a piiklady vprobki, stupen mechanizace, élenéni montdsnich cinnosti, Slexibilita montaze [4]



Druh montaze

Chﬁra kteris* rucni mechanizovana automatizovana
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Druhy montdznich systénmit = hlediska mechanizace a

awtomatizace spolu s jefich charalkteristikami
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Oteviena usporadani

'Izaviena usporadan,

O=2 030~ 02020

T ‘57’

O€E—0D=E—0<€—0<—0«<—0

fvaru "U"

O=50-90-30-30~20 Q&0 & 0 ) 0 =0
primkové obdélntkové
0—3>0C—>»0~>0—~3>0~3>0 ;10“*0&
d d b
o R Y
‘L Q<=0

Sestithelnikove

Lrithove

- Zakladni zptisoby plosnéhe uspoiadani montéznich

pracovist nebo stanic




x

A B

p?iprava souéasti

3110 z (07 = ‘LD nna
@ = montovany celek
Z = vyrovnavaci zasobnik

Proudeva montéz s ruéni dopravou monlovaného
cellu v lincarnim nebo étavrcovém uspofadanim

B D

(P _4p b | | =

S e W i N et A ] =
‘!__@ Sljr3> SJE’ 0[; © ] T =
Skeletové usMBifadani a 1 _. . r';i

8]
S
o

pppong HEE

v VY

Péscvé uspoia@ini

T e 1 T R DR T B s e - s e

PfGUdOVd monlazs& iva WneUSp&

E '!? L3 s . . s L |
ruéni montaz -skupina ' ruénl pracovisté spojend automatickd montaz
pracovist' s X-b{oky ! obéznym pasem automaﬁcké balenf)

e i R i 4} ™ - .o = +
= H
:

e i s

_.—.-..--.....--\.-...-._..—-..—-.—.-......-..____.___..._._........-

-

p

j®

¢ 2
Legenda: a - ruén[vozik b - regdl, c - valeCkova dréha, d - ob&Zny pas
Idedlni (f!SpO‘f:cm reSeni inontaZe



zdsobnik

0 ——g

o I
zisahnk

Q

PAkladiil varianty plde. yeaciho uspokadant ruénich montainen pracovise: A) X-blok, B} centraini biof:,

C) Z-blok, D) ctyrihelnikovy stid, ) Sestitirelnikovy stil, F) vézdicovy stil, G) otevieny kruhovy stil, H) spojeni
stolie L ANCO, 1) montézni buitka, J) kruhovy stil, K ) obeing pas, 1) spojent pracoviSt obénym pasem (vyrovndvaci
zisobnik! 124
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Odvozené varianty piidorysného uspoFddani rucnich montéznich pracovist: M) propojeni obéinyen pdsi,
N) dopravn’ pds ve tvaru U, O) linka . odpojitelnymi pracovisti, F) propojent tyfithelnikovych stolii, C! propojeni
otevienjeit kruhovych stolit, R) prosojesi montésnich bundk, 5 propojeni Z-blokii, 1) sloZitejsi propojeni pracovist
ob&nyimn pasem - vyrovndvacim zézobnikem [2]
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Jednotné edstava montéinych ‘prostriedkov
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Uchopovy a zrakovy prostor podle VDI



Pracovni zc;'ny

Pr{klady vhodnéhe a nevhodného feleni prea
sovnihe prostoru pfi préeci na stroji Jsou
na ohr. (¢, d = vhodnd Peleni),

Wavhodny a vhodny
pracoyni prostor

Pracovni prostor
stojiciho pracovnike
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